PATRZ KARTA - DA1-34046FB-B55C

Przemiennik czestotliwosci, 400 V AC, 3-fazowe, 46 A, 22 kW, IP55/NEMA
12, Filtr przeciwzaktoceniowy, Wyswietlacz OLED

Typ DA1-34046FB-B55C

Catalog No. 169393

Alternate Catalog
No.

Program dostaw
Asortyment
Identyfikator typu

Znamionowe napigcie pracy Ue
Napigcie wyj$ciowe przy ei Ug Uy

Napigcie sieciowe (50/60 Hz) Uin
Znamionowy prad pracy
przy przeciazeniu 150% le

Wskazéwka

Moc silnika

Wskazowka

Wskazowka

Wskazéwka

150 % przeciazenie p

150 % przeciazenie Im

Wskazowka

150 % przeciazenie P

150 % przeciazenie Im
Stopiefi ochrony

Ztacze/magistrala polowa (wbudowane)

Interfejs komunikacyjny (opcjonalnie)

Wyposazenie

Parametryzacja

Wielkos$¢ gabarytowa

Podtaczanie do SmartWire-DT

Dane Techniczne
Dane ogolne
Normy i przepisy

Certyfikacje
Dopuszczenia
Jako$¢ wykonania

Whytrzymato$¢ klimatyczna Pw

DA1-34046FB-B55C

kw

HP

-1°N

Powering Business Worldwide

©

Przemiennik czestotliwosci
DA1

400 V AC, 3-fazowe
480 V AC, 3-fazowe

400V AC, 3-fazowe
480V AC, 3-fazowe

380 (-10%) - 480 (+10%)

46

Znamionowy prad pracy przy czestotliwo$ci zataczania 8 kHz i temperaturze
otoczenia +40°C

do normalnych czterobiegunowych asynchronicznych silnikéw tréjfazowych
chtodzonych wewnetrznie i zewnetrznie o predkosci obrotowej 1500 min’! przy 50
Hz wzgl. 1800 min”! przy 60 Hz

Cykl przeciazenia w ciggu 60 s co 600 s
przy 400 V, 50 Hz

22

4

przy 440 - 430 V, 60 Hz

30

40

IP55/NEMA 12

0P-Bus (RS485)/Modbus RTU, CANopen®

Ethernet IP
DeviceNet
PROFIBUS
PROFINET
Modbus-TCP
EtherCAT
SmartWire-DT

Filtr przeciwzaktéceniowy

Tranzystor hamowania

dodatkowa ochrona ptytki drukowanej
Wyswietlacz OLED

Panel

Fieldbus

drivesConnect

drivesConnect mobile (aplikacja)

FS4

tak
w potagczeniu z modutem DX-NET-SWD1 SmartWire DT

Wymagania ogélne: IEC/EN 61800-2
Wymagania w zakresie kompatybilno$ci elektromagnetycznej: IEC/EN 61800-3
Wymagania dot. bezpieczenstwa: IEC/EN 61800-5-1

CE, UL, cUL, RCM, UkrSEPRO, EAC
DNV
RoHS, IS0 9001

< 95%, $rednia wilgotno$¢ wzgledna (RH), bez kondensacji, bez dziatania
korozyjnego
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Jako$¢ powietrza
Temperatura otoczenia
Robocza temperatura otoczenia min.

Robocza temperatura otoczenia maks.

Przechowywanie
Poziom zaktécen radiowych

Klasa zaktocenia radiowego (EMC)

Otoczenie (EMC)

maksymalna dtugo$¢ przewodow silnikowych

Potozenie montazowe

Wysoko$¢ ustawienia

Stopieni ochrony

Zabezpieczenie przed dotknigciem
Gtéwny obwod pradowy
Zasilanie

Znamionowe nhapigcie pracy

Napigcie sieciowe (50/60 Hz)

Prad wejsciowy (150 % przeciazenie)
Konfiguracja sieci

Czestotliwos¢ sieci

Zakres czestotliwosci

Czesto$¢ wihaczania do sieci
Modut mocy

Funkcja

Prad przeciazeniowy (150 % przeciazenie)
maks. prad rozruchowy (High Overload)
Wskazéwka dotyczaca maks. pradu rozruchowego

Napigcie wyj$ciowe przy ei Ug

Czestotliwo$¢ wyjsciowa

Czestotliwo$¢ kluczowania

Tryb pracy

Rozdzielczo$¢ czestotliwosci (warto$¢ zadana)
Znamionowy prad pracy
przy przeciazeniu 150%

Wskazowka

Straty mocy

Strata mocy przy znamionowym pradzie pracy lg = 150 %

Wspotczynnik sprawnosci
Strata mocy przy pradzie/obrotach [%]
Prad = 100 %
Predkosé = 0%
Predkos¢ = 50%
Speed =90 %
Prad =50 %
Predkosc¢ = 0%

Speed =50 %
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3C3, 383

-10
+40
Praca (z przeciazeniem 150%)

-40 - +60

C2, C3; w zaleznosci od dtugosci przewodu silnika, mocy przytaczeniowej
i otoczenia. Ewentualnie moga by¢ wymagane zewnetrzne filtry
przeciwzaktoceniowe (opcja).

1i2 otoczenie zgodne z EN 61800-3

C2<5m
C3<25m

pionowo

0- 1000 m nad poziomem morza
powyzej 1000 m z obnizeniem warto$ci znamionowych o 1% na 100 m
maks. 4000 m

IP55/NEMA 12

BGV A3 (VBG4, zabezpieczenie przed dotknigciem palcem i grzbietem dtoni)

400 V AC, 3-fazowe
480 V AC, 3-fazowe

380 (-10%) - 480 (+10%)

51.9

Sieci pradu przemiennego z uziemionym punktem gwiazdowym
50/60

48 - 62

maksymalnie jeden raz co 30 sekund

Przemiennik czestotliwo$ci z obwodem przej$ciowym pradu statego i prostownik

IGBT
69
200

przez 4 sekundy co 40 sekund

400 V AC, 3-fazowe
480 V AC, 3-fazowe

0 - 50/60 (max. 500)

8

mozliwo$¢ nastawy 4 - 24 (styszalnie)

Sterowanie U/f

Sterowanie predkoscia obrotowa z kompensacja poslizgu

bezczujnikowa regulacja wektorowa (SLV)
opcjonalnie: regulacja wektorowa z powrotem (CLV)

0.1

46

Znamionowy prad pracy przy czestotliwos$ci zataczania 8 kHz i temperaturze
otoczenia +40°C

506
97.7

447
527

614

261

303
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Predkos¢ = 90%
Prad =25 %
Speed =0 %
Predko$¢ = 50%
maksymalny prad uptywowy do ziemi (PE) bez silnika

Wyposazenie

Funkcja bezpieczenstwa
Wielko$¢ gabarytowa
0bwod wyjsciowy

Wskazéwka

Wskazowka
Wskazoéwka
150 % przeciazenie
Wskazowka
150 % przeciazenie

maksymalna dopuszczalna dfugo$¢ przewodu

Moc pozorna
Moc pozorna przy pracy znamionowej 400
Moc pozorna przy pracy znamionowej 480
Funkcja hamowania
Moment hamujacy standard
Moment hamujacy — hamowanie DC
Moment hamujacy z zewnetrznym z opornikiem hamowania
minimalny zewnetrzny opornik hamowania
Prég zataczenia tranzystora hamowania

Obwad sterujacy

zewnetrzne napigcie sterowania
Warto$¢ zadana napigcia
Wej$cia analogowe

Wyijécia analogowe

Wyjscie analogowe

Wyijscia cyfrowe

Wyjscia przekaZznikowe

Ztacze/magistrala polowa (wbudowane)

Przyporzadkowane aparaty taczeniowe i zabezpieczajace

Podtaczenie zasilania

Organ ochronny (bezpiecznik lub wytacznik instalacyjny)
IEC (Typ B, gG), 150 %
UL (Class CC lub J)

Stycznik sieciowy
Przeciazenie 150% (CT/Iy, przy 50°C)

Dtawik sieciowy
Przeciazenie 150% (CT/ly, przy 50°C)

Filtr przeciwzaktoceniowy (zewnetrzny, 150 %)

Filtr przeciwzaktdceniowy, o niskim pradzie uptywu (zewnetrzny, 150%)

Wskazowka dot. filtra przeciwzaktéceniowego

Przytacze obwodu posredniego

opornik hamowania
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mA

kw

HP

kVA
kVA

(=}

350

192
231
2.47

Filtr przeciwzakt6ceniowy

Tranzystor hamowania

dodatkowa ochrona ptytki drukowanej
Wyswietlacz OLED

STO (Safe Torque Off, SIL2, PLd Cat 3)
FS4

do normalnych czterobiegunowych asynchronicznych silnikéw tréjfazowych
chtodzonych wewnetrznie i zewnetrznie o predkosci obrotowej 1500 min’! przy 50
Hz wzgl. 1800 min”! przy 60 Hz

Cykl przeciazenia w ciggu 60 s co 600 s
przy 400V, 50 Hz

22

przy 440 - 480 V, 60 Hz

30

ekranowany: 100

ekranowany, z dtawikiem silnika: 200

bez ekranowania: 150

bez ekranowania, z dtawikiem silnika: 300

31.87
38.24

max. 30 % My

maks. 100% znamionowego pradu pracy lg, mozliwo$¢ nastawy

maks. 100% znamionowego pradu pracy | z zewnetrznym opornikiem hamowania
22

780V DC

24V DC (max. 100 mA)

10V DC (max. 10 mA)

2,z mozliwo$cia parametryzacji,0- 10V DC, 0/4 - 20 mA
2,z mozliwo$cia parametryzacji, 0 - 10V, 0/4 - 20 mA

3,z mozliwoscia parametryzacii, maks. 30 V DC, maks. 5 przy
niesparametryzowanych wej$ciach analogowych

2,z mozliwos$cia parametryzacji, 24V DC

2,z mozliwo$cia parametryzacji, 1 zestyk zwierny i 1 zestyk przetaczny, 6 A (250 V,
AC-1)/5A(30V,DC-1)

0P-Bus (RS485)/Modbus RTU, CANopen®

NZMC1-S80
70

DILM40

DX-LN3-050
DX-EMC34-055
DX-EMC34-055-L

Opcjonalny zewnetrzny filtr przeciwzaktoceniowy dla wigkszych dtugosci przewodu
silnika i przy zastosowaniu w innym otoczeniu EMC
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Wspétczynnik wypetnienia 10%
Czas zataczenia 20%
Czas zataczenia 40%

Wskazéwka dotyczaca rezystoréw hamowania

0bwod wyjsciowy

Dtawik silnika

Przeciazenie 150% (CT/ly, przy 50°C)
Filtr sinusoidalny

Przeciazenie 150% (CT/Iy, przy 50°C)
Wielobiegunowve filtry sinusoidalne

Przeciazenie 150% (CT/ly, przy 50°C)

Swiadectwo typu zgodnie z IEC/EN 61439

Dane techniczne dla zaswiadczenia rodzaju konstrukcji

Znamionowy prad pracy do podania straty mocy In A
Strata mocy na biegun, w zalezno$ci od pradu Pyid w
Strata mocy elementu eksploatacyjnego, w zaleznosci od pradu Pyid W
Strata mocy statyczna, niezaleznie od pradu Pys w
Zdolno$¢ oddawania straty mocy Pve w
Robocza temperatura otoczenia min. °C
Robocza temperatura otoczenia maks. °C

Certyfikat konstrukcji IEC/EN 61439

10.2 Wytrzymato$¢ materiatéw i cze$ci
10.2.2 Odporno$¢ na korozje

10.2.3.1 Wytrzymato$¢ cieplna powtoki

10.2.3.2 Rezystancja materiatu izolacyjnego przy normalnym cieple

10.2.3.3 Rezystancja materiatu izolacyjnego przy nietypowym cieple

10.2.4 Wytrzymato$¢ na dziatanie promieniowania UV
10.2.5 Podnoszenie
10.2.6 Kontrola odporno$ci na uderzenia
10.2.7 Napisy
10.3 Stopier ochrony powtok
10.4 Odstepy izolacyjne powietrzne i pradéw petzajacych
10.5 Ochrona przed porazeniem elektrycznym
10.6 Montaz elementéw eksploatacyjnych
10.7 Wewnetrzne obwody pradowe i pofaczenia
10.8 Przytacza przewodéw wchodzacych z zewnatrz
10.9 Wtasciwosci izolacji
10.9.2 Wytrzymato$¢ elektryczna o czestotliwo$ci roboczej
10.9.3 Odporno$¢ na napigcie udarowe
10.9.4 Sprawdzanie powtfok z materiatu izolacyjnego

10.10 Nagrzanie

10.11 Odporno$¢ na zwarcia

10.12 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna

10.13 Dziatanie mechaniczne

DX-BR022-5K1
DX-BR022-9K2
R:2 x DX-BR012-18K1

R:m = potaczenie szeregowe ,m” rezystorow

Oporniki hamowania sa przypisywane na podstawie maksymalnej mocy
znamionowej urzadzenia do regulacji czgstotliwo$ci. Dodatkowe oporniki
hamowania, a takze inne modele (np. o roznych cyklach roboczych) sa dostgpne na
zamoéwienie.

DX-LM3-050

DX-SIN3-048

DX-SIN3-046-A

16

506

40

Wymagania odno$nie normy produktowej zostaty spetnione.
Wymagania odno$nie normy produktowej zostaty spetnione.
Wymagania odno$nie normy produktowej zostaty spetnione.
Wymagania odno$nie normy produktowej zostaty spetnione.
Wymagania odno$nie normy produktowej zostaty spetnione.
Nie dotyczy, poniewaz nalezy oceni¢ cata szafe sterownicza.
Nie dotyczy, poniewaz nalezy oceni¢ cata szafe sterownicza.
Wymagania odno$nie normy produktowej zostaty spetnione.
Nie dotyczy, poniewaz nalezy oceni¢ cata szafe sterownicza.
Wymagania odno$nie normy produktowej zostaty spetnione.
Nie dotyczy, poniewaz nalezy oceni¢ cata szafe sterownicza.
Nie dotyczy, poniewaz nalezy oceni¢ cata szafe sterownicza.
Nalezy do zakresu odpowiedzialno$ci wykonawcy szafy sterowniczej.

Nalezy do zakresu odpowiedzialno$ci wykonawcy szafy sterowniczej.

Nalezy do zakresu odpowiedzialno$ci wykonawcy szafy sterowniczej.
Nalezy do zakresu odpowiedzialno$ci wykonawcy szafy sterowniczej.
Nalezy do zakresu odpowiedzialno$ci wykonawcy szafy sterowniczej.

Oszacowanie nagrzania nalezy do zakresu odpowiedzialno$ci wykonawcy szafy
sterowniczej. Eator dostarczy danych na temat straty mocy aparatow.

Nalezy do zakresu odpowiedzialno$ci wykonawcy szafy sterowniczej. Przestrzega¢
wytycznych odno$nie aparatéw taczeniowych.

Nalezy do zakresu odpowiedzialno$ci wykonawcy szafy sterowniczej. Przestrzega¢
wytycznych odno$nie aparatow taczeniowych.

Spefnienie wymagan w aparacie jest jednoznaczne z przestrzeganiem instrukcji
montazu (IL).

Dane techniczne zgodne z ETIM 8.0
Low-voltage industrial components (EG000017) / Frequency converter =< 1 kV (EC001857)
Elektrotechnika, automatyzacija i technologia / Naped elektryczny / Falownik / Falownik =< 1 kV (ecl@ss10.0.1

Mains voltage

01.04.2023 Eaton 169393 ED2022 V93.0 PL

-27-02-31-01 [AKE177014])
380 - 480



Mains frequency

Number of phases input

Number of phases output

Max. output frequency

Maks. napigcie wyj$ciowe

Nominal output current 12N

Max. output at quadratic load at rated output voltage
Max. output at linear load at rated output voltage
Relative symmetric net frequency tolerance
Relative symmetric net voltage tolerance

Liczba wyj$¢ analogowych

Liczba wej$¢ analogowych

Liczba wyj$¢ cyfrowych

Liczba wej$¢ cyfrowych

Z elementem wykonawczym

Dozwolone zastosowanie w przemysle

Application in domestic- and commercial area permitted

Supporting protocol for TCP/IP

Obstuga protokotu PROFIBUS

Supporting protocol for CAN

Supporting protocol for INTERBUS
Supporting protocol for ASI

Obstuga protokotu KNX

Obstuga protokotu Modbus

Supporting protocol for Data-Highway
Supporting protocol for DeviceNet
Supporting protocol for SUCONET
Obstuga protokotu LON

Obstuga protokotu PROFINET |0
Supporting protocol for PROFINET CBA
Supporting protocol for SERCOS
Supporting protocol for Foundation Fieldbus
Obstuga protokotu EtherNet/IP
Supporting protocol for AS-Interface Safety at Work
Supporting protocol for DeviceNet Safety
Supporting protocol for INTERBUS-Safety
Supporting protocol for PROFIsafe
Supporting protocol for SafetyBUS p
Obstuga protokotu BACnet

Supporting protocol for other bus systems
Number of HW-interfaces industrial Ethernet
Number of interfaces PROFINET

Number of HW-interfaces RS-232
Number of HW-interfaces RS-422
Number of HW-interfaces RS-485
Number of HW-interfaces serial TTY
Number of HW-interfaces USB

Number of HW-interfaces parallel
Number of HW-interfaces other

With optical interface

Z potgczeniem do komputera PC
Integrated breaking resistance
4-quadrant operation possible

Type of converter

Stopieri ochrony (IP)
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50/60 Hz
3

3

500

500

46

22

22

Tak
Tak
Tak
Tak
Tak
Tak
Nie
Nie
Nie
Tak
Nie
Tak
Nie
Nie
Tak
Nie
Nie
Nie
Tak
Nie
Nie
Nie
Nie
Nie
Nie
Tak

Nie
Tak
Tak
Tak
U converter

IP55
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Stopien ochrony (NEMA)
Wysokos$¢
Szeroko$¢

Gtebokos¢

01.04.2023

450
173
240

Eaton Industries GmbH
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